Spacepad

Design iGuzzini iGuzzini

Ultima actualizacién de la informacién: Abril 2025

Configuraciones productos: PY91.54 )
PY91.S4: Cuerpo de iluminacién L=880 - DALI-2 Sensor - Optica Very Wide Flood (Down) - UGR<19 - 35.6W 4654.5Im - 2700K -
CRI 90 - Negro/Negro/Negro Transparente

Cadigo producto ]
PY91.S4: Cuerpo de iluminacién L=880 - DALI-2 Sensor - Optica Very Wide Flood (Down) - UGR<19 - 35.6W 4654.5Im - 2700K -
CRI 90 - Negro/Negro/Negro Transparente

Descripcion

Cuerpo de iluminacién de extrusion de aluminio pintado, marco y tapones de material termoplastico moldeado por inyeccion. Optica
Very Wide Flood (80°) en versién Space Opti-Diamond (PMMA) con tapa trasera disponible en version blanca (blanco transparente)
o negra (negro transparente). Alimentador DALI-2 integrado y led (Mid-Power) monocromatico 2700K CRI90 de emision directa.
Versién con luminancia controlada UGR < 19 - conforme con la norma para uso en espacios donde se utilizan videoterminales (L<
3000 cd/m?). Luminaria con sensor DALI-2 con detector de lux y movimiento, para sistemas de control DALI-2 compatibles.

Instalacion
Instalacién sobre rail de sesién de red.
Altura de instalacion min. 2,4 m / max. 5 m para movimiento y min. 2,4 m/ max. 3 m. como sensor de lux y movimiento.
Para mas informacién sobre los valores de altura y la distancia de instalacion, contactar con iGuzzini o consultar las hojas de
instrucciones.
Ejemplo didametro de alcance tipico del sensor de movimiento: 5 m (@ 4 m h de instalacién).
Rango dindmico de iluminacién: 1-1000 Ix.
I Angulo de deteccion del movimiento 84°.
Angulo de deteccion para medicién de la luz 30° - 60° (asimétrico).

o
<
’ "~ Colores Peso (Kg)
Negro/Negro/Negro Transparente (S4) 2.73
Equipo

La alimentacién esta garantizada a través del bus DALI (consumo 9 mA).

Notas
DALI EN 62386-101 ed.2 (DALI-2) El sensor utilizado esta certificado DALI-2. DALI parts 101,103, 301, 303, 304
Para los sistemas compatibles con el sensor DALI-2, contactar con iGuzzini.

@ IP20 e EE % X

pending

Se conforma con EN60598-1 y regulaciones pertinentes

Datos técnicos

Im de sistema: 4641 Codigo de lampara: LED
W de sistema: 37 Numero de lamparas por 1
Im de la fuente: 5950 grupo optico:
W de la fuente: 37 Codigo ZVELI: LED
Eficiencia luminosa (Im/W, 125.4 Numero de grupos opticos: 1
valor del sistema): Factor de potencia: Ver Hoja de instrucciones
Im en modo emergencia: - Corriente de entrada: 10A/-pus
Flujo total de emisién enun 0 NUmero maximo de
angulo de 90° o superior luminarias por interruptor ~ B10A: 12 Luminarias
[Lm]: automatico: B16A: 20 Luminarias
Light Output Ratio (L.O.R.) 78 C10A: 20 Luminarias
[%]: C16A: 34 Luminarias
CRI (minimo): 90 % minimo de dimerizacién: 1
Temperatura de color [K]: 2700 Protecci6n al sobrevoltaje: 2kV Modo comin y 1kV Modo
MacAdam Step: 3 diferencial
Control: DALI-2 sensor
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Polar

Imax=3544 cd

C35-215 v=15°

[180°
90°

CIE

nL0.78
89-99-100-100-78

UGR 14.0-13.1

DIN

A61

UTE

0.78A+0.00T

F"1=889

F"1+F"2=987
F"1+F"2+F"3=997

CIBSE

LG3 L«1500 cd/m2 at 65°
UGR<161 L<1500 cd/mq @

Coeficientes de uso

R 77 75 73 71 55 53 33 00|DRR
KO.s|66 62 59 56 61 58 58 55| 70
1.0 |70 66 63 61 656 62 62 59| 76
15 |75 72 69 67 71 69 68 65| 84
20|78 75 74 72 T4 T3 T2 69| 89
25 (79 78 76 75 76 75 74 72| 92
30 (81 79 78 77 78 T T6 T4| 94
40 (82 81 80 79 79 79 77 75| 96
50 (82 82 81 80 80 79 78 76| 97

Curva limite de luminancia

ac Alec 115 2000 1000 500 <=300
B 1.50 2000 1000 750 500 <=300
c 1.85 2000 1000 500 <=300
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Diagrama UGR

Corrected UGR values (3t 3850 Im bare lamp luminous flux)

Riflect.

ceilcav 070 070 050 050 030 (070 070 050 050 030

walls 050 030 050 030 030|050 030 05 030 030

work pl. 020 02 020 020 020 | 020 020 020 02 020

Room dim viewed viewed

X v Crosswise endwise

2H 2H 145 152 147 1B4 157 | 136 143 139 146 148
3H 144 150 147 1B3 155 | 135 141 138 144 147
4H 143 149 146 152 1B5 | 134 140 137 143 146
6H 142 148 146 1B B4 | 133 139 137 142 145
8H 142 148 146 1B B4 | 133 138 137 141 145
12H 142 147 146 1BO 154 | 133 138 136 141 145

4H 2H 142 148 146 1B 154 | 134 140 138 143 146
3H 141 146 145 1BO 153 | 133 138 137 141 145
4H 141 145 145 149 153 | 132 137 136 140 144
6H 140 144 145 148 152 | 131 135 136 139 143
8H 140 144 145 148 152 | 131 135 135 139 143
12H 140 143 144 147 152 131 134 135 138 143

gH 4H 140 143 144 147 B2 | 131 135 136 139 143
6H 139 142 144 147 11| 131 134 135 138 143
&H 139 141 144 146 151 | 130 133 135 137 142
12H 138 141 144 146 15.1 13.0 132 135 137 142

12H 4H 139 142 144 147 1B1| 131 134 136 139 143
6H 139 141 143 146 151 | 130 133 135 137 142
8H 138 141 143 145 151 | 130 132 135 137 142

Variations with the o bserver position at spacing:

S= 10H 36 / <87 38/ -96
15H 63 / 97 62 (103
2.0H 83 f -103 82 [ -106
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